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Marking Scheme 
Strictly Confidential 

(For Internal and Restricted use only)  
Senior  Secondary Supplementary School Examination, 2026 (XIIth)    

SUBJECT NAME PHYSICS (042)     (Q.P. CODE /Set No55/7/3) 
 

General Instructions: - 

1 You are aware that evaluation is the most important process in the actual and 
correct assessment of the candidates. A small mistake in evaluation may lead 
to serious problems which may affect the future of the candidates, education 
system and teaching profession. To avoid mistakes, it is requested that before 
starting evaluation, you must read and understand the spot evaluation 
guidelines carefully. 

2 “Evaluation policy is a confidential policy as it is related to the 
confidentiality of the examinations conducted, evaluation done and 
several other aspects. Its leakage to public in any manner could lead to 
derailment of the examination system and affect the life and future of 
millions of candidates. Sharing this policy/document to anyone, 
publishing in any magazine and printing in Newspaper/Website, etc. may 
invite action under various rules of the Board and IPC.” 

3 Evaluation is to be done as per instructions provided in the Marking Scheme. It 
should not be done according to one’s own interpretation or any other 
consideration. Marking Scheme should be strictly adhered to and religiously 
followed. However, while evaluating, answers which are based on latest 
information or knowledge and/or are innovative, they may be assessed for 
their correctness otherwise and due marks be awarded to them. In Class-
XII, while evaluating two competency-based questions, please try to 
understand given answer and even if reply is not from marking scheme 
but correct competency is enumerated by the candidate, due marks 
should be awarded.  

4 The Marking scheme carries only suggested value points for the answers. 
These are in the nature of Guidelines only and do not constitute the complete 
answer. The students can have their own expression and if the expression is 
correct, the due marks should be awarded accordingly. 

5 The Head-Examiner must go through the first five answer books evaluated by 
each evaluator on the first day, to ensure that evaluation has been carried out 
as per the instructions given in the Marking Scheme. If there is any variation, 
the same should be zero after deliberation and discussion. The remaining 
answer books meant for evaluation shall be given only after ensuring that there 
is no significant variation in the marking of individual evaluators. 

6 Evaluators will mark ( √ ) wherever answer is correct. For wrong answer CROSS ‘X’ be 

marked. Evaluators will not put right (✓) while evaluating which gives an impression 

that answer is correct and no marks are awarded. This is most common mistake 
which evaluators are committing. 

7 If a question has parts, please award marks on the right-hand side for each part. Marks 
awarded for different parts of the question should then be totaled up and written in the 
left-hand margin and encircled. This may be followed strictly. 

8 If a question does not have any parts, marks must be awarded in the left-hand margin 
and encircled. This may also be followed strictly. 

9 If a student has attempted an extra question, answer of the question deserving more 
marks should be retained and the other answer scored out with a note “Extra 
Question”. 

10 No marks to be deducted for the cumulative effect of an error. It should be penalized 
only once. 
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11 A full scale of marks 70 (example 0 to 80/70/60/50/40/30 marks as given in Question 
Paper) has to be used. Please do not hesitate to award full marks if the answer 
deserves it. 

12 Every examiner has to necessarily do evaluation work for full working hours i.e., 8 hours 
every day and evaluate 20 answer books per day in main subjects and 25 answer books 
per day in other subjects (Details are given in Spot Guidelines).This is in view of the 
reduced syllabus and number of questions in question paper. 

13 Ensure that you do not make the following common types of errors committed by the 
Examiner in the past :- 

● Leaving answer or part thereof unassessed in an answer book. 
● Giving more marks for an answer than assigned to it. 
● Wrong totaling of marks awarded on an answer. 
● Wrong transfer of marks from the inside pages of the answer book to the title page. 
● Wrong question wise totaling on the title page. 
● Wrong totaling of marks of the two columns on the title page. 
● Wrong grand total. 
● Marks in words and figures not tallying/not same. 
● Wrong transfer of marks from the answer book to online award list. 
● Answers marked as correct, but marks not awarded. (Ensure that the right tick 

mark is correctly and clearly indicated. It should merely be a line. Same is with the 
X for incorrect answer.) 

Half or a part of answer marked correct and the rest as wrong, but no marks awarded.  

14 While evaluating the answer books if the answer is found to be totally incorrect, it should 
be marked as cross (X) and awarded zero (0) Marks. 

15 Any unassessed portion, non-carrying over of marks to the title page, or totaling error 
detected by the candidate shall damage the prestige of all the personnel engaged in 
the evaluation work as also of the Board. Hence, in order to uphold the prestige of all 
concerned, it is again reiterated that the instructions be followed meticulously and 
judiciously. 

16 The Examiners should acquaint themselves with the guidelines given in the 
“Guidelines for Spot Evaluation” before starting the actual evaluation. 

17 Every Examiner shall also ensure that all the answers are evaluated, marks carried 
over to the title page, correctly totaled and written in figures and words. 

18 The candidates are entitled to obtain photocopy of the Answer Book on request on 
payment of the prescribed processing fee. All Examiners/Additional Head 
Examiners/Head Examiners are once again reminded that they must ensure that 
evaluation is carried out strictly as per value points for each answer as given in the 
Marking Scheme. 
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अंक योजना: भौतिकी (042) 

Session: 2025–26  

कोड: 55/ 7 /3 

प्र. 

सं. 
मूलयाकंन तिन्दु / अपेतिि उत्तर अंक कुल अंक 

 खण्ड (क) 1 1 

1.  (B) 4.77 𝐴0 1 1 

2. (C) 1.0 A 1 1 

3. (B) π/4 1 1 

4. (A) अग्रदिदिक बायस में दिसरण, पश्चदिदिक बायस में अपिाह 1 1 

5. (C) अपररिदतित 1 1 

6. (B) 𝜈𝐺 > 𝜈𝑋 > 𝜈𝑈  1 1 

7. (D) अिरक्त दकरण 1 1 

8. (C) −
𝜇0𝐼

24𝜋
 𝑘̂ 1 1 

9. (A) −0.12  𝑉 1 1 

10. (A) z- अक्ष के अनुदिि 1 1 

11. (C) 
𝑉2

𝑅
 1 1 

12.  (C) 

 

 

 

 

1 1 

13. (C) अदिकथन (A) सही है, परनु्त कारण (R) गलत है। 1 1 

14. (D) अदिकथन (A) और कारण (R) िोनोों गलत हैं। 1 1 

15. (B) अदिकथन (A) और कारण (R) िोनोों सही हैं, परनु्त कारण (R) अदिकथन (A) की सही 

व्याख्या नही ों करता है। 1 1 

16. (A) अदिकथन (A) और कारण (R) िोनोों सही हैं और कारण (R) अदिकथन (A) की सही 

व्याख्या करता है। 1 1 

 खण्ड (ख)   

17.  

 

 

 
𝐿

𝜇
=

𝑚𝑒𝑣𝑟

(
𝑒𝑣𝑟

2
)
  

=
2𝑚𝑒

𝑒
  

      

 

 

 

 

     1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

• इलेक्ट्र ॉन के कोणीय सोंिेग एिों चुोंबकीय आघूणि के मानोों के अनुपात को अचर दसद्ध 

करना।          (2) 
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=
2×9.1×10−31

1.6×10−19   

𝐿

𝜇
= 1.1 × 10−11 kg/C  

 

 

    ½ 

 

    ½ 

 

 

 

 

 

      2 

18.  

 

 

𝐵⃗ 1 =
𝜇0𝐼

2𝑟
 𝑘̂ 

=
4𝜋 × 10−7 × 1

2 × 0.1
 𝑘̂ 

    𝐵⃗ 1 = 2𝜋 × 10−6𝑘̂ T 

𝐵⃗ 2 =
4𝜋 × 10−7 × √3

2 × 0.1
 𝑖̂ 

𝐵⃗ 2 = 2√3 𝜋 × 10−6 𝑖̂  𝑇 

𝐵net = √𝐵1
 2 + 𝐵2

 2 

= 4𝜋 × 10−6  𝑇 
= 1.26 × 10−5  𝑇 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

½ 
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19.  

 

 

 

 

 

 

 

 

(i) Use 𝐸𝑛 = −
13.6

𝑛2  

Δ𝐸21 = 𝐸2 − 𝐸1  

= −13.6 (
1

4
− 1)  

Δ𝐸21 = 13.6 ×
3

4
 eV    ...(1) 

Δ𝐸∞1 = −13.6 (
1

∞
− 1)  

Δ𝐸∞1 = 13.6 eV     ...(2) 

From (1) and (2), 

Δ𝐸21

Δ𝐸∞1
=

3

4
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   ½ 

 

   ½ 

 

 

 

 

   ½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 

कुों डदलयोों के अक्षीय कें द्र पर नेट चुोंबकीय के्षत्र का पररमाण ज्ञात करना।            (2) 

उत्सदजित फोटॉनोों की ऊजािओों का गणना करना, जब इलेक्ट्र ॉन का सोंचरण   

(i) दितीय अनुमत स्तर से प्रथम अनुमत स्तर पर हो।    (1)  

(ii) उच्चतम अनुमत स्तर से प्रथम अनुमत स्तर पर हो।    (½)  

उत्सदजित ऊजािओों का अनुपात का गणना करना।     (½) 
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20.  

(a) 

 

 

 

 

 

 

(i) हााँ 

िो माध्यमोों को पृथक करने िाली सतह पर परमाणुओों को िोदलत्र के रूप में िेखा जा 

सकता है। जो आपदतत प्रकाि सतह पर आपदतत प्रकाि की आिृदि को लेकर प्रणोदित 

िोलन कर सकते हैं। अतः  दिदकररत प्रकाि की आिृदि आपदतत प्रकाि की आिृदि के 

बराबर होती है। 

 

(ii) नही ों 

तरोंगोों िारा ले जाने िाली ऊजाि तरोंग के आयाम पर दनििर करती है, यह तरोंग सोंचरण की चाल 

पर दनििर नही ों करती। 

     अथिा 

 

(b)  

 

 

 

(i) िपिण िारा दबोंब का पूणि प्रदतदबोंब बनेगा। तथादप, प्रदतदबोंब की तीव्रता कम हो जाएगी। 

 

(ii) द्रि का अपितिनाोंक = 1.5 

द्रि में लेंस के अदृश्य होने के दलए द्रि और लेंस के पिाथि का अपितिनाोंक बराबर होना चादहए 
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½ 

 

 

 

 

½ 

½ 
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½ 

½ 
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21.  

 

 

𝑝 =
𝑚

𝑛𝑒2𝜏
 

इसदलए, 

𝜏 =
𝑚

𝑛𝑒2𝜌
 

 

यहााँ, 

𝜏 = सोंघट्टो का औसत समय   
1

𝜏
= औसत सोंघट्टो की सोंख्या प्रदत सेकों ड 

1

𝜏
=

𝑛𝑒2𝜌

𝑚
  

 

औसत सोंघट्टो की सोंख्या प्रदत सेकों ड 
1

𝜏
=

8.5×1028×(1.6×10−19)
2
×1.72×10−8

9.1×10−31  

= 4.11 × 1013 per second 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     

 

 

½ 

 

 

 

 

    ½ 

 

 

     

    ½ 

  

    ½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 

तकि पूणि व्याख्या करना 

(i)  परािदतित एिों अपिदतित प्रकाि की आिृदियााँ आपदतत प्रकाि की 

 आिृदि के समान होती हैं         (1) 

(ii) प्रकाि तरोंग िारा िादहत ऊजाि के घट जाने का द्योतक, सघन माध्यम में 

 प्रकाि की चाल कम होने पर.         (1) 

(i)  िपिण के सामने रखे दकसी दबोंब के प्रदतदबोंब पर प्रिाि  (1) 

(ii)  द्रि के अपितिनाोंक का मान दलखना    (½) 

 उिर के समथिन में तकि  िेना     (½) 

1 सेकों ड में इलेक्ट्र ॉन िारा दकये गये सोंघट्टोों की माध्य सोंख्या का पररकलन करना।  (2) 
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 खण्ड (ग)   

22. 
 

 

 

 

 

 

कायिकारी दसद्धाोंत : 

एक सोंदि डायोड केिल तिी दिि्युत िारा प्रिादहत होने िेता है जब िह अग्रदिदित बायदसत होता 

है। 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

1 
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23.  

 

 

 

 

 

 
 

(i) आिेिोों को िगि के अपने-अपने दनिािररत दबोंिुओों तक लाने के दलए आिश्यक कुल कायय, 

प्रते्यक आिेि को अलग-अलग उसके दनिािररत दबोंिु तक लाने में दकए गए कायों के योग के 

बराबर होता है। 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

पररकलन करना 

(i) व्यिस्था दनदमित करने में दकये गये कायि का पररमाण।    (1½) 

(ii) आिेि 𝑞0को केन्द्र पर लाने में दकये गये अदतररक्त कायि का पररमाण।  (1½)  

• पूणि तरोंग दिष्टकारी पररपथ का एक नामाोंदकत आरेख बनाना।    (1)  

• इसका कायिकारी दसद्धाोंत बताना।       (1) 

• दनिेिी एिों दनगित तरोंगरूप ििािना।       (1) 
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कुल कायि = 𝑊𝐴 + 𝑊𝐵 + 𝑊𝐶 + 𝑊𝐷 

 

चूाँदक, 

𝑊 = 𝑞 × उस दबोंिु पर दििि 

 

                           कुल कायि   =       qVA +  (-q)VB +  qVC +  (-q)VD 

=  0 +
1

4𝜋𝜀0
(
−q2

𝑙
) + [

1

4𝜋𝜀0

−q2

𝑙
(1-

1

√2
)] + [

1

4𝜋𝜀0

−q2

𝑙
(2-

1

√2
)] 

= [
1

4𝜋𝜀0

−q2

𝑙
(4- √2)] 

 

(ii) जब चारोों आिेि 𝐴, 𝐵, 𝐶तथा 𝐷दबोंिुओों पर स्थस्थत होों, तब आिेि 𝑞0को दबोंिु 𝐸तक लाने 

के दलए आिश्यक अदतररक्त कायि, 𝑞0तथा 𝐴, 𝐵, 𝐶एिों 𝐷पर स्थस्थत आिेिोों के कारण दबोंिु 

𝐸पर उत्पन्न िैि्युत सै्थदतक दििि के गुणनफल के बराबर होता है। दबोंिु 𝐸पर िैि्युत 

सै्थदतक दििि स्पष्टतः  िून्य है, क्ोोंदक 𝐴तथा 𝐶के कारण उत्पन्न दििि, 𝐵तथा 𝐷के कारण 

उत्पन्न दििि िारा दनरस्त (रद्द) हो जाता है। अतः  दकसी िी आिेि को दबोंिु 𝐸तक लाने के 

दलए कोई कायि आिश्यक नही ों है। 

  

 

 

 

 

 

 

½ 

 

½ 

 

1 

 

 

 

 

 

1 
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24.  

 

 

 

 

 
 

पहले लेंस A िारा बने प्रदतदबोंब के दलये 
1

𝑣1
−

1

𝑢
=

1

𝑓1
− − − − − − − − − − − (1)  

 

िूसरे लेंस B िारा बने प्रदतदबोंब के दलये,  
1

v
−

1

𝑣1
=

1

𝑓2
− − − − − − − − − − (2)  

 

समीकरण (1) और (2) को जोड़ने पर, 
1

𝑣
−

1

𝑢
=

1

𝑓1
+

1

𝑓2
……………………(3)   

 

इन िो लेंसोों के तोंत्र को 𝑓फोकस िूरी के दकसी एकल लेंस के तुल्य मानने पर, 
1

𝑣
−

1

𝑢
=

1

𝑓
……………………………(4) 

समीकरण (3) एिों (4) से,  
1

𝑓
=

1

𝑓1
+

1

𝑓2
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     1 
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    ½ 

 

 

 

   ½ 

 

 

 

 

 

   ½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      3 

• प्रदतदबोंब दनमािण ििािने के दलये दकरण आरेखन     (1)  

• सोंयोजन की फोकस िूरी का व्योंजक वु्यत्पन्न करना    (2) 
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25.  

 

 

 

𝐸⃗ 𝑃1
= 𝐸⃗ 𝐴𝐵 + 𝐸⃗ 𝐶𝐷  

=
𝜆𝐴𝐵

2𝜋𝜀0𝑟1
 𝑖̂ +

𝜆𝐶𝐷

2𝜋𝜀0𝑟2
 (−𝑖̂)  

= 2 × 9 × 109 × 12 × 10−6 (1 −
1

3
) 𝑖̂  

𝐸⃗ 𝑃1
= 1.44 × 105 𝑖̂ N/C  

𝐸⃗ 𝑂 = 𝐸⃗ 𝐴𝐵 + 𝐸⃗ 𝐶𝐷  

=
𝜆𝐴𝐵

2𝜋𝜀0𝑟1
(−𝑖̂) +

𝜆𝐶𝐷

2𝜋𝜀0𝑟2
(−𝑖̂)  

= 2 × 9 × 109 × 12 × 10−6(1 + 1)(−𝑖̂)  

= −4.32 × 105 𝑖̂ N/C  

 

𝐸⃗ 𝑃2
= 𝐸⃗ 𝐴𝐵 + 𝐸⃗ 𝐶𝐷  

=
𝜆𝐴𝐵

2𝜋𝜀0𝑟1
(−𝑖̂) +

𝜆𝐶𝐷

2𝜋𝜀0𝑟2
(𝑖̂)  

= 2 × 9 × 109 × 12 × 10−6 (−
1

3
+ 1) 𝑖̂  

= 1.44 × 105 𝑖̂ N/C  

                                                       

     अथिा 

 

 

 

 

 

 

 

 

(i) 𝑈 =
1

4𝜋𝜀0
⋅
𝑞1𝑞2

𝑟
  

𝑈 =
9×109 (8×10−6)(−4×10−6)

36×10−2   

𝑈 = −0.8 J  

 

(ii) 𝑈 = 𝑉1𝑞1 + 𝑉2𝑞2 +
1

4𝜋𝜀0
⋅
𝑞1𝑞2

𝑟
  

=
9×104

18×10−2 × 8 × 10−6 +
9×104

18×10−2 × (−4 × 10−6) + (−0.8)  

= 4 − 2 − 0.8  

𝑈 = 1.2 J  

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

½ 

 

 

½ 

 

 

 

½ 
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½ 

 

½  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 

26.  

 

 

 

 

(i) चूाँदक लूप और तार एक ही समतल में हैं, अतएि दचत्र के अनुसार लूप की के्षत्र सदिि (𝐴) 

की दििा और तार में उत्पन्न चुोंबकीय के्षत्र िोनोों िदक्षण-हस्त दनयम के अनुसार कागज के तल 

में िीतर की ओर होगी। 

𝜏 = 𝐼𝐴 × 𝐵⃗   
= 0   

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

दबोंिुओों P₁, O एिों P₂ पर नेट दिि्युत दििि ज्ञात करना।   (3)  

 

(i) आिेिोों के दनकाय की स्थस्थर िैि्युत स्थस्थदतज ऊजाि का पररकलन करना।      (1)  

(ii) दनकाय की स्थस्थदतज ऊजाि का पररकलन करना।                   (2) 

ज्ञात करना: 

(i)  लूप पर लगने िाला बल आघूणि।     (1)  

(ii)  लूप पर आरोदपत नेट बल का पररमाण और दििा।  (2)  
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(ii) िुजाओों MN तथा NO पर लगने िाले चुोंबकीय बल पररमाण में समान, दकों तु दिपरीत दििा 

में होते हैं, इसदलए िे एक-िूसरे को दनरस्त (रद्द) कर िेते हैं। 

अब MP तथा NO पर लगने िाले बल क्रमिः  आकर्िण तथा प्रदतकर्िण के होोंगे। 

 

𝐹𝑛𝑒𝑡 = 𝐹𝑀𝑃 − 𝐹𝑁𝑂 

𝐹𝑛𝑒𝑡 =
𝜇0

2𝜋
 𝐼1𝐼2𝑙 (

1

𝑑1
−

1

𝑑2
) 

𝐼1 = 2𝐴, 𝐼2 = 1𝐴, 𝑙 = 10 × 10−2𝑚,𝑑1 = 1 × 10−2𝑚,𝑑2 = 6 × 10−2𝑚 

𝐹𝑛𝑒𝑡 = 2 × 10−7 × 2 × 1 × 10 × 10−2 (
102

1
−

102

6
) 

=
20

6
× 10−6 = 3.34 × 10−6𝑁 

लूप तार की ओर आकदर्ित होगा, अथाित् पररणामी बल (𝐹net)बाईों ओर होगा। 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

½  

 

½ 

 

     ½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 

27. 

 

 

 

 

 

 

(i)  

 

 

(ii) 𝐿 = 147 cm > 𝑓1 + 𝑓2 = (150 cm) 

प्रथम प्रदतदबोंब लेंस 𝐿2के फोकस एिों प्रकादिक केन्द्र के बीच बनेगा।  

𝑢2 < 𝑓2 

𝐿 = 𝑓1+∣ 𝑢2 ∣  
∣ 𝑢2 ∣= 𝐿 − 𝑓1 = 147 − 144 = 3 cm  

𝐿2 के लिए 

𝑢2 = −3 cm,  𝑓2 = 6 cm   

𝑣2 =
𝑢2𝑓2

𝑢2+𝑓2
  

𝑣2 =
(−3)×6

−3+6
  

= −6 cm  

  

अोंदतम प्रदतदबोंब की लेंस 𝐿2से िूरी = ∣ 𝑣2 ∣ =  6 cm . 

𝑚 =
𝑡𝑎𝑛𝛽

𝑡𝑎𝑛𝛼
 

                                                                                m  =
ℎ/𝑢2

ℎ/𝑓1
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(i) सोंयोजन िारा प्रदतदबोंब दनमािण का दकरण आरेखन     (1) 

(ii) अोंदतम प्रदतदबोंब की 𝐿2से िूरी की गणना     (1) 

(iii) पररणामी आिििन का पररकलन करना     (1) 
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𝑚 =
𝑓1

𝑢2
  

𝑚 = 𝑓1 (
1

𝑣2
−

1

𝑓2
)   

𝑚 = 144 (
1

−6
−

1

6
)  

𝑚 = −48  

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

3 

28.  

 

 

 

(a)  AC स्रोत के िनात्मक अिि-चक्र में डायोड अग्रदिदिक बायस में िारा प्रिाह करता 

 है। ऋणात्मक अिि-चक्र में यह पश्चदिदिक बायस में होने के कारण िारा प्रिाह नही ों 

 करता है। अतः  दनगित िोल्टता अिि-दिष्टकृत  िोल्टता होगी। 

 𝑉𝑟𝑚𝑠 =
𝑉0

2
=

220√2

2
= 

220

√2
volt 

 

नोट – प्रश्न के इस िाग को करने पर 1 अोंक दिया जाना चादहए। 
 

 

 

(b) 
1

𝑅𝐴𝐵
=

1

𝑅1
+

1

𝑅2
=

1

10
+

1

10
 

𝑅𝐴𝐵 = 5 Ω 
𝑅net = 5 + 5 = 10 Ω 

𝐼 =
15

10
= 1.5 A 

𝑉𝐴𝐵 = 𝐼𝑅𝐴𝐵  
= 1.5 × 5 
= 7.5 V 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

½ 

 

½ 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 

 खण्ड (घ)   

29. (i) B) −(300
 N

C
) 𝑘̂ 

  

(ii) (B) 
𝑚𝑔

𝐼
 𝑗̂ 

(iii) (B) िृिाकार पथ पर चलेगा 

(iv) (a) (A) 0.11 μs  

            अथिा 

(b) (D) 4.00 m 

 

1 

1 

 

 

1 

 

1 

 

 

 

 

 

 

4 

30. (i) C) आपदतत दिदकरण की तीव्रता पर  

 

(ii) (C) 2.08 eV  

  

(iii)(A) 𝜈0 

 (iv) (a) (A) 3.2 × 10−19  𝐽 

               अथिा 

 

(b) (B) 5.3 × 1014  𝐻𝑧 

 

1 

 

 

1 

1 

1 

 

 

 

 

 

4 

(a) सोंिाररत्र के दसरोों के बीच िगिमाध्य मूल (RMS) िोल्टता का मान ज्ञात करना। (1) 

(b) दिए गए पररपथ में 𝑉𝐴𝐵का मान ज्ञात करना।    (2)

   (2) 
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 खण्ड (ड)   

31.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

sin 𝑖𝑐 =
1

𝑛
  

tan 𝑖𝑐 =
𝑟

ℎ
  

𝑟 = ℎ tan 𝑖𝑐 & tan 𝑖𝑐 =
1

√𝑛2−1
 

𝐴 = 𝜋𝑟2 = 𝜋ℎ2tan2𝑖𝑐  

𝐴 =
𝜋ℎ2

 𝑛2−1 
  

𝐴 =
𝜋×1
16

9
−1

  

=
9𝜋

7
 m2  =

9×3.14

7
  =4.04 m2  

     अथिा 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 
½ 

 

½ 

 

½ 

 

 

 
(b)  

 

 

 

 

 

 

 

 
1

𝑣
−

1

𝑢
=

1

𝑓
  

1

𝑣
=

1

10
−

1

15
  

=
1

30
  

𝑣 = 30 cm  

 

िपिण की िक्रता दत्रज्या, 

𝑅 = 30 − 10 = 20 cm  

𝑓 =
𝑅

2
  

𝑓 = 10 cm  

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) जल के पृष्ठ का के्षत्रफल ज्ञात करना।      (3) 

(b)  दकरण आरेख बनाना।        (1) 

 उिल िपिण की फोकस िूरी ज्ञात करना।      (1) 



Page 12 of 16 

 

 

 

 

 

अथिा 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) 

व्यदतकरण दिितिन 

1. िीप्त और अिीप्त दरों जोों की चौड़ाई 

समान होती है। 

1. कें द्रीय उस्थच्चष्ठ की चौड़ाई दितीयक 

उस्थच्चष्ठ या दनदिष्ठ की चौड़ाई से िोगुनी होती 

है। 

2. सिी िीप्त दरों जोों की तीव्रता समान 

होती है।. 

2. कें द्रीय उस्थच्चष्ठ से िूर जाने पर िीप्त 

दरों जोों की तीव्रता घटती है। 

3. िीप्त और अिीप्त दरों जोों के बीच सम 

अोंतर होता है। 

3. िीप्त और अिीप्त दरों जोों के बीच सम 

अोंतर नही ों होता। 

4. तीव्रता दितरण तीक्ष्ण होता है।. 4. तीव्रता दितरण व्यापक होता है। 

 

 

 

 

 

 

 

 

         (कोई एक)  

 
 

(i) 𝐼 = 4𝐼0cos
2 𝜙

2
 

Δ𝑥 =
𝜆

3
  

𝜙 =
2𝜋

𝜆
×

𝜆

3
=

2𝜋

3
  

𝐼1 = 4𝐼0cos
2 𝜋

3
  

𝐼1 = 𝐼0  

 

 

(ii) Δ𝑥 =
𝜆

4
 

𝜙 =
2𝜋

𝜆
×

𝜆

4
=

𝜋

2
  

𝐼2 = 4𝐼0cos
2 𝜙

2
  

𝐼2 = 4𝐼0cos
2 𝜋

4
  

𝐼2 = 2𝐼0  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

½ 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) प्रकाि के व्यदतकरण एिों दिितिन में िेि बताना।     (1)  

प्रकाि की तीव्रता ज्ञात करना:  

(i) पथाोंतर 
𝜆

3
 के दलए।  

(ii) पथाोंतर 
𝜆

4
 के दलए।                                    (1+1) 

(b) प्रकाि के तरोंगिैध्यि का पररकलन करना।     (2) 
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(b)  
Δ𝛽 = 𝛽1 − 𝛽2  

0.03 =
𝐷𝜆

𝑑
−

(𝐷−5)𝜆

𝑑
  

0.03 =
(𝐷−𝐷+5)𝜆

𝑑
  

𝜆 =
0.03

5
  

= 0.006 𝜇m = 6 × 10−7 m  

 

½ 

 

½ 

 

 

 

 

5 

32. 

 

 

 

 

 

 

 

(a) (i) 𝑣𝑑 एक-दतहाई हो जाएगी।. 

𝑣𝑑 =
𝐼

𝑛𝑒𝐴
=

𝑉

𝜌𝑙 𝑛𝑒
  

𝑣𝑑 ∝
1

𝑙
  

 

 

(ii) R 9 गुणा हो जाएगा। 

𝑅′ =
𝜌𝑙′

𝐴′   

=
𝜌(3𝑙)

𝐴/3
  

= 9𝑅  
 

 

 

(b)  

 

 

 

 

 

 

पाि ABDA, में दकरखाफ के दनयम से 

−1 − 2(𝐼 − 𝐼1) + 2𝐼1 + 2 − (𝐼 − 𝐼1) = 0  
−3𝐼 + 5𝐼1 = −1     ……..(i) 
 

पाि DBCD, में 

−2𝐼1 + 4 − 3𝐼 − 3 − 2𝐼 = 0  

−5𝐼 − 2𝐼1 = −1    ……..(ii)  

 

समीकरण (1) एिों (2) को हल करने पर, 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

     ½ 

 

 

 

 

½ 

 

 

. 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) तकि  सदहोंत उत्त्र की व्याख्या 

(i) चालकों  मों इलेक्ट्र ानोों की अपिाह चाल पर प्रिाि  (½ + ½) 

(ii) चालक के प्रदतरोि पर प्रिाि    (½ + ½) 

(b) दबोंिुओों B एिों D के बीच दििािाोंतर ज्ञात करना।      (3) 
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𝐼1 = −
2

31
 A  

∣ 𝑉𝐴𝐵 ∣= 𝐼1 × 2  

=
2

31
× 2  

∣ 𝑉𝐴𝐵 ∣=
4

31
 V  

 

अथिा 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) (i)  

 

 

 

 

 

 

 

(ii) 

 

 
 

(b)  
𝛼 =

𝑅2−𝑅1

𝑅1(𝑇2−𝑇1)
  

=
120−100

100(125−25)
  

=
20

100×100
  

𝛼 = 2 × 10−3 ∘𝐶−1  

𝑅2 = 𝑅1[1 + 𝛼(𝑇2 − 𝑇1)]  

= 100[1 + 2 × 10−4(425 − 25)]  

= 100 × 1.08  

𝑅2 = 108 Ω  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

½ 
 

½ 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(a) ग्राफ आलेस्थखत करना 

(i) (R) के साथ पररपथ में िारा में पररितिन ििािने के दलए।   (1) 

(ii) R के साथ सेल के दसरोों के बीच दििािाोंतर में पररितिन ििािने के दलए (1)  

 

(b) (i) 425°C पर प्रदतरोि ज्ञात करना     (2)  

 (ii) तापिृस्थद्ध के फलन के रूप में प्रदतरोि में होने िाले पररितिन को 

 ििािने िाला ग्राफ बनाना       (1) 
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1 

 

 

 

 

 

 

 

 

5 

33.  

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 𝑉𝐶 > 𝑉𝐿के दलए 

𝑉𝑅𝑚 = 𝐼𝑚𝑅,  𝑉𝐶𝑚 = 𝐼𝑚𝑋𝐶 ,  𝑉𝐿𝑚 = 𝐼𝑚𝑋𝐿  

 

फेज़र सोंबोंि: 

𝑉⃗ 𝐿 + 𝑉⃗ 𝑅 + 𝑉⃗ 𝐶 = 𝑉⃗   
 

पाइथागोरस प्रमेय िारा, 

𝑉𝑚
2 = 𝑉𝑅𝑚

2 + (𝑉𝐶𝑚 − 𝑉𝐿𝑚)2  

𝐼𝑚
2 𝑍2 = (𝐼𝑚𝑅)2 + (𝐼𝑚𝑋𝐶 − 𝐼𝑚𝑋𝐿)

2  

𝐼𝑚
2 𝑍2 = 𝐼𝑚

2 [𝑅2 + (𝑋𝐶 − 𝑋𝐿)
2]  

𝑍 = √𝑅2 + (𝑋𝐶 − 𝑋𝐿)2  

 

जब सोंिाररत्र के दसरोों पर दिििान्तर पे्ररक के दसरोों पर दिििान्तर के समान हो जाता है तो 

अनुनाि की स्थस्थदत होती है@ िारा का आयाम अदिकतम होता है@ प्रदतबािा नू्यनतम हो जाती 

है। (कोई एक)  

 

अनुनािी आिृदि के दलए व्योंजक 

नू्यनतम 𝑍के दलए, 𝑋𝐶 = 𝑋𝐿  
1

𝜔0𝐶
= 𝜔0𝐿   

𝜔0 =
1

√𝐿𝐶
   अथिा 𝜈0 =

1

2𝜋√𝐿𝐶
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

½ 

 

 

½ 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

 

 

½ 

 

 

 

 

(क) शे्रणीक्रम LCR पररपथ की प्रदतबािा के दलए व्योंजक वु्यत्पन्न करना।           (2) 

      अनुनाि से गत्यथि बताना।                 (½) 

      अनुनािी आिृदि के दलए व्योंजक दनकालना।            (½)  

(ख) िो हादनयााँ दलखना।                    (1+1) 
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(b)  (i) उष्मा के कारण ऊजाि क्षय (𝐼2𝑅𝑡) अदिक होगा। 

 (ii) सोंपे्रर्ण में िोल्टता क्षय अदिक होगा। 

 (iii) लागत खचि अदिक होगा।      (कोई दो).  
 

    अथिा 

1+1 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

(a) (i) 𝑁 = 500, 𝐴 = 25 × 100 × 10−4 m2 , 𝜔 = 60 rad s
−1𝐵 = 0.4 T 

𝑅 = 250 Ω  

𝐼0 =
𝑁𝐵𝐴𝜔

𝑅
  

 

𝐼0 =
500×0.4×25×100×10−4×60

250
  

𝐼0 = 12 A  

 

(ii) जब कुों डली में िारा िून्य होती है तब चुोंबकीय फ्लक्स अदिकतम होता है। 

𝜙max = 𝑁𝐵𝐴  

= 500 × 0.4 × 2500 × 10−4  

𝜙max = 50 Wb  

 

 

 

(b) जल दिि्युत जदनत्र   

आमेचर को घुमाने के दलए आिश्यक याोंदत्रक ऊजाि ऊाँ चाई से दगरते हुए पानी िारा प्राप्त की 

जाती है। 

 

तापीय जदनत्र : 

कोयला या अन्य स्रोतोों का उपयोग करके पानी में गमी करके िाप पैिा करते हैं। उच्च िाब 

पर िाप को आमेचर को घुमाने के दलए प्रयोग में लाते हैं। 

 

नादिकीय जदनत्र : 

आमेचर की घूणिन के दलए नादिकीय ईोंिन का उपयोग दकया जाता है। (कोई िो) 
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(a)  पररकलन करना  

 (i) जदनत्र से ली गई अदिकतम िारा    (1½) 

 (ii) कुों डली से गुजरने िाला फ्लक्स जब िारा िून्य होती है।  (1½) 

(b)  व्यािहाररक जदनत्रोों के िो उिाहरण ।    (½ + ½) 

 उनमें आमेचर के घूणिन में सोंके्षप व्याख्या।    (½ + ½) 



    A 0


    𝜈  G >   𝜈  X >   𝜈  U


  −     𝜇 0 I  24 𝜋     k ^


  − 0 . 12    V


      V 2  R


    L  𝜇 =     m  e v r   (   e v r 2 )


  =   2   m  e  e


  =   2 × 9 . 1 ×  10  − 31  1 . 6 ×  10  − 19


    L  𝜇 = 1 . 1 ×  10  − 11  kg/C


      B → 1 =     𝜇 0 I  2 r     k ^


      B → 1 = 2 𝜋 × 1  0  − 6   k ^


      B → 2 =   4 𝜋 ×  10  − 7 ×  3  2 × 0 . 1     i ^


      B → 2 = 2  3   𝜋 ×  10  − 6     i ^    T


      B → 2 = 2  3   𝜋 ×  10  − 6     i ^    T


    B  net =    B 1    2 +   B 2    2


    E  n = −   13 . 6    n 2


  Δ   E 21 =   E 2 −   E 1


  = − 13 . 6  (  1 4 − 1 )


  Δ   E 21 = 13 . 6 ×  3 4  eV


  Δ   E  ∞ 1 = − 13 . 6  (  1 ∞ − 1 )


  Δ   E  ∞ 1 = 13 . 6  eV


    Δ   E 21  Δ   E  ∞ 1 =  3 4


  p =   m  n   e 2 𝜏


  𝜏 =   m  n   e 2 𝜌


  𝜏 = संघट्टो का औसत समय 


   1  𝜏 =


   1  𝜏 =   n   e 2 𝜌  m


 


   1  𝜏 =   8 . 5 ×  10 28 ×    ( 1 . 6 ×  10  − 19 ) 2 × 1 . 72 ×  10  − 8  9 . 1 ×  10  − 31


  = 4 . 11 ×  10 13  per second


    q 0


  कुल कार्य =   W  A +   W  B +   W  C +   W  D


  W = q × उस बिंदु पर विभव


  कुल कार्य


   1  4 𝜋   𝜀 0 (   −  q 2  l )


   1  4 𝜋   𝜀 0   −  q 2  l


   1  √ 2 )


   1  4 𝜋   𝜀 0   −  q 2  l


   1  √ 2 )


   1  4 𝜋   𝜀 0   −  q 2  l


    √ 2 )


  A


  B


  C


  D


    q 0


  E


    q 0


  A


  B


  C


  D


  E


  E


  A


  C


  B


  D


  E


       1    v 1 −  1  u =  1    f 1  − − − − − − − − − − −  (1)


       1 v −  1    v 1 =  1    f 2  − − − − − − − − − −  (2)


       1  v −  1  u =  1    f 1 +  1    f 2  


  (3)


  f


       1  v −  1  u =  1  f  


   1  f =  1    f 1 +  1    f 2


      E →    P 1 =     E →  A B +     E →  C D


  =     𝜆  A B  2 𝜋   𝜀 0   r 1     i ^ +     𝜆  C D  2 𝜋   𝜀 0   r 2    ( −   i ^ )


  = 2 × 9 ×  10 9 × 12 ×  10  − 6  ( 1 −  1 3 )   i ^


      E →    P 1 = 1 . 44 ×  10 5     i ^  N/C


      E →  O =     E →  A B +     E →  C D


  =     𝜆  A B  2 𝜋   𝜀 0   r 1  ( −   i ^ ) +     𝜆  C D  2 𝜋   𝜀 0   r 2  ( −   i ^ )


  = 2 × 9 ×  10 9 × 12 ×  10  − 6  ( 1 + 1 )  ( −   i ^ )


  = − 4 . 32 ×  10 5     i ^  N/C


      E →    P 2 =     E →  A B +     E →  C D


  =     𝜆  A B  2 𝜋   𝜀 0   r 1  ( −   i ^ ) +     𝜆  C D  2 𝜋   𝜀 0   r 2  (   i ^ )


  = 2 × 9 ×  10 9 × 12 ×  10  − 6  ( −  1 3 + 1 )   i ^


  = 1 . 44 ×  10 5     i ^  N/C


  U =  1  4 𝜋   𝜀 0 ⋅     q 1   q 2  r


  U =   9 ×  10 9    ( 8 ×  10  − 6 )  ( − 4 ×  10  − 6 )  36 ×  10  − 2


  U = − 0 . 8  J


  U =   V 1   q 1 +   V 2   q 2 +  1  4 𝜋   𝜀 0 ⋅     q 1   q 2  r


  =   9 ×  10 4  18 ×  10  − 2 × 8 ×  10  − 6 +   9 ×  10 4  18 ×  10  − 2 ×  ( − 4 ×  10  − 6 ) +  ( − 0 . 8 )


  = 4 − 2 − 0 . 8


  U = 1 . 2  J


   ( A )


    𝜏 → = I   A → ×   B →


  = 0


    F  n e t =   F  M P −   F  N O


    F  n e t =     𝜇 0  2 𝜋     I 1   I 2 l    (  1    d 1 −  1    d 2 )


    F  n e t =     𝜇 0  2 𝜋     I 1   I 2 l    (  1    d 1 −  1    d 2 )


    I 1 = 2   A  ,         I 2 = 1   A  ,       l = 10 ×  10  − 2 m ,     d 1 = 1 ×  10  − 2 m ,     d 2 = 6 ×  10  − 2 m


    I 1 = 2   A  ,         I 2 = 1   A  ,       l = 10 ×  10  − 2 m ,     d 1 = 1 ×  10  − 2 m ,     d 2 = 6 ×  10  − 2 m


    F  n e t = 2 ×  10  − 7 × 2 × 1 × 10 ×  10  − 2  (    10 2 1 −    10 2 6 )


    F  n e t = 2 ×  10  − 7 × 2 × 1 × 10 ×  10  − 2  (    10 2 1 −    10 2 6 )


  =  20 6 ×  10  − 6 = 3 . 34 ×  10  − 6 N


  =  20 6 ×  10  − 6 = 3 . 34 ×  10  − 6 N


   (   F  net )


    L 2


  L = 147  cm >   f 1 +   f 2 =  ( 150  cm )


    L 2


    u 2 <   f 2


  


  ∣   u 2 ∣ = L −   f 1


  = 147 − 144


  = 3  cm


    L 2


    u 2 = − 3  cm ,     f 2 = 6  cm  


    v 2 =     u 2   f 2    u 2 +   f 2


    v 2 =    ( − 3 ) × 6  − 3 + 6


  = − 6  cm


    L 2


  ∣   v 2 ∣


  m =   t a n 𝛽  t a n 𝛼


  =   h /   u 2  h /   f 1


  m =     f 1    u 2


  m =   f 1  (  1    v 2 −  1    f 2 )  


  m = 144  (  1  − 6 −  1 6 )


  m = − 48


    V  A B


    V  r m s =     V 0 2 =   220  2 2 =    220   2 volt


   1    R  A B =  1    R 1 +  1    R 2 =  1 10 +  1 10


  −  ( 300     N C )   k ^


    m g  I     j ^


    𝜈 0


  3 . 2 ×  10  − 19    J


  5 . 3 ×  10 14    H z


   sin ⁡    i  c =  1  n


   tan ⁡    i  c =   r h


  r = h  tan ⁡    i  c


   tan ⁡    i  c =  1     n 2 − 1


  A = 𝜋   r 2 = 𝜋  h 2  tan 2   i  c


  A =   𝜋  h 2      n 2 − 1  


  A =   𝜋 × 1   16 9 − 1


  =   9 𝜋 7    m 2  


  =   9 × 3 . 14 7


  4 . 04    m 2


   1  v −  1  u =  1  f


   1  v =  1 10 −  1 15


  =  1 30


  v = 30  cm


  R = 30 − 10 = 20  cm


  f =   R 2


  f = 10  cm


    𝜆 3


    𝜆 4


 


  I = 4   I 0  cos 2   𝜙 2


  Δ x =   𝜆 3


  𝜙 =   2 𝜋  𝜆 ×   𝜆 3 =   2 𝜋 3


    I 1 = 4   I 0  cos 2   𝜋 3


    I 1 =   I 0


  Δ x =   𝜆 4


  𝜙 =   2 𝜋  𝜆 ×   𝜆 4 =   𝜋 2


    I 2 = 4   I 0  cos 2   𝜙 2


    I 2 = 4   I 0  cos 2   𝜋 4


    I 2 = 2   I 0


  Δ 𝛽 =   𝛽 1 −   𝛽 2


  0 . 03 =   D 𝜆  d −    ( D − 5 ) 𝜆  d


  0 . 03 =    ( D − D + 5 ) 𝜆  d


  𝜆 =   0 . 03 5


  = 0 . 006   𝜇 m


  = 6 ×  10  − 7  m


    v  d


    v  d =   I  n e A =   V  𝜌 l   n e


    v  d ∝  1  l


    R ′ =   𝜌   l ′    A ′


  =   𝜌  ( 3 l )  A / 3


  = 9 R


  − 1 − 2  ( I −   I 1 ) + 2   I 1 + 2 −  ( I −   I 1 ) = 0


  − 3 I + 5   I 1 = − 1


  − 2   I 1 + 4 − 3 I − 3 − 2 I = 0


  − 5 I − 2   I 1 = − 1


    I 1 = −  2 31  A


  ∣   V  A B ∣ =   I 1 × 2


  =  2 31 × 2


  ∣   V  A B ∣ =  4 31  V


  𝛼 =     R 2 −   R 1    R 1  (   T 2 −   T 1 )


  =   120 − 100  100  ( 125 − 25 )


  =  20  100 × 100


  𝛼 = 2 ×  10  − 3    ∘   C  − 1


    R 2 =   R 1  [ 1 + 𝛼  (   T 2 −   T 1 ) ]


  = 100  [ 1 + 2 ×  10  − 4  ( 425 − 25 ) ]


  = 100 × 1 . 08


    R 2 = 108   Ω


    V  C >   V  L


    V  R m =   I  m R ,     V  C m =   I  m   X  C ,     V  L m =   I  m   X  L


      V →  L +     V →  R +     V →  C =   V →


    V  m 2 =   V  R m 2 +    (   V  C m −   V  L m ) 2


    I  m 2   Z 2 =    (   I  m R ) 2 +    (   I  m   X  C −   I  m   X  L ) 2


    I  m 2   Z 2 =   I  m 2  [   R 2 +    (   X  C −   X  L ) 2 ]


  Z =    R 2 +    (   X  C −   X  L ) 2


  Z


    X  C =   X  L


   1    𝜔 0 C =   𝜔 0 L


    𝜔 0 =  1   L C


    𝜈 0 =  1  2 𝜋  L C


   (   I 2 R t )  


  N = 500


  A = 25 × 100 ×  10  − 4    m 2


  𝜔 = 60     rad s  − 1 B = 0 . 4  T


  R = 250   Ω


    I 0 =   N B A 𝜔  R


    I 0 =   500 × 0 . 4 × 25 × 100 ×  10  − 4 × 60 250


    I 0 = 12  A


    𝜙 max = N B A


  = 500 × 0 . 4 × 2500 ×  10  − 4


    𝜙 max = 50  Wb

